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Navodila za izvedbo osnovne naloge
1. Na vmesnik LabQuest priključite senzor GPS senzor. Senzor LabQuest zazna avtomatsko. 
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POZOR: Ko senzor išče GPS satelite imamo na dnu ikono [image: image2.jpg]USB: Dolzina
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. Prvič ko priklopimo senzor GPS traja več časa, da dobi GPS signal (običajno okrog 10 – 20 s). Za prvič moramo biti izven stavb, saj te motijo GPS signal. Ko senzor dobi signal se ikona spremeni na [image: image3.jpg]15,18781°




. Takrat začne tudi utripat zelena lučka na samem senzorju GPS. Sedaj gremo lahko s senzorjem tudi v stavbe in bo imel signal oziroma bomo lahko izvajali meritve.

2. Nastavite način zajemanja podatkov (kliknemo desno sivo polje).
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3. Izberemo si Časovna osnovna ter nastavimo 3 s/vzorec (ali 0,33 vzorcev/s). Čas trajanja meritev nastavimo na 900 s (15 min; meritev lahko vmes prekinemo, ne moramo pa časa med meritvijo podaljšat). Potrdimo izbiro s klikom na [image: image5.png]Nain: Casona cenova
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4. Meritev sprožimo s klikoma na [image: image7.png]


. Ko želimo predčasno končati meritev pa s klikom na [image: image8.png]#i | patoteka Graf Analiza
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 prekinemo zbiranje meritev.
5.  Dobljene meritve lahko urejamo v področju grafa [image: image9.png]#i | patoteka Graf Analiza
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6. Datoteko shranimo (kliknemo [image: image11.png]#i | patoteka Graf Analiza
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 nato kot kaže spodnja slika).
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7. Izberemo ime datoteke in lokacijo medija na katerega želimo shraniti (USB, SD ali LabQuest). Potrdimo s klikom na [image: image13.png]o —
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8. V programu LoggerPro odpremo datoteko. Lahko jo uvozimo iz LabQuesta, če smo jo shranili nanj. Postopek je sledeč:

a. Odpremo program LoggerPro in povežemo z USB kablom računalnik in LabQeust.

b. Nato izberemo File ter nato LabQuest Browser  ter Open.
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c. Izberemo želeno datoteko.
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d. Ker v dokument ne bomo dodajali meritev kliknemo Countine Without Data Collection.

[image: image17.png]e & ey
@ | & Page AQQLZ[EMAMER [Eloe © o

Tokacija | Latitude [Longitude| ViZina

1,00 4557781 15,1515 ey Confimeton

2,00 4557818 15,15005
3,00 4557871 15,14954
4,00 4557945 15,14881
5,00 4558015 1514819
6,00 4558076 15,14764
7,00 4558144 15,14686
8,00 4558223 15,14657
9,00 4558253 15.14630

10,00 4558266 15.14530

11,00 45,58218 15,14500

12,00 4558159 15,14459

13,00 45,58154 15,14369

14,00 4558109 1514303

15,00 4558120 1514200

16,00 4558071 15,14162

17,00 45,58030 15,14113

18,00 4557970 15,14081

19,00 4557924 15,14031

20,00 4557949 1513995

21,00 45,57986 1513958

The fle you have opened was saved with sensors connected. At least one of these sensors was not automaticaly.
detected. To continue using this file you must do one of:

1) Connect autolD sensors
2) Connect  non-autoID sensor, confirm nterface, channel, and sensor type, and clck “Connect”
3) Cick Continue Without Data Collcton”

N

Vihen sensors are connected, automaticaly or manualy, they wil be removed from the ist. When all sensors have:
been connected, this dalog wil dose automatically.

Undetected Sensors: Connect Non-AutolD Sensors:

e e )
e
e = —

If you wish to use 3 Wiireless Dynamics Sensor System for
any of the Undetected Sensors, cick this button to niate
connection to the wireless device.

KL

‘Scan for WDSS

j

ol i

000009 109102/ 00] 02109 |0 I 0 I 0 0 9 9 0 o 0 = = )

22 22,00 45,58009 15,13934

Yo R —

H 0| temperatura
Latitude c w1
Longitude °|Tlak kPa lokacia





e.  Datoteko urejamo po želji.

9. Datoteko odpremo in izberemo graf, na katerem naj nam izriše Geografsko višino od dolžine (Lantitude(Longitude)). Graf vstavimo s klikom na Insert, Graph
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10. .Naslov grafu dodamo v GRAPH OPTIONS, ki jih dobimo z dvoklikom na gornjem robu področja grafa. Vneseno naslov Krožna pot. Lepše je videti, samo krivuljo in ne oznake točk. V ta namen odkljukamo Poit Protectors in obkljukamo Connect Points.
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11. Pod zavihkom Axes Options določimo vrednosti, ki se nam izrišejo. Za nas je to Lantitude, na x osi pa izberemo Longtitude. Potrdimo izbiro in imamo želen graf.
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12. Dodajmo še graf Višina od časa (h(t)). V že ponujenih grafih samo spremenimo spremenljivke tako, da kliknemo na ime in izberemo pravilno.
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POZOR: Višina ni pravilna, saj ima GPS težavo pri izračunavanju pravilne nadmorske višine. Možno je, da boste pri hoji po vodoravnem terenu imeli višinske razlike tudi nekaj 10 m. Kot dokaz trditvi lahko opazite, da bi na spodnjem grafu moral pri začetku v 10 s pasti za skoraj 30 m, v resnici pa sem samo naredil nekaj korakov stran od stavbe.
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13. Zanimiv graf je tudi Hitrost od časa (v(t)). V njem lahko opazujemo kje so se dijaki zadrževali več časa oziroma kako hitro so hodili. Opazimo sicer, da je hitrost precej razpršene, čeprav takih sprememb na poti ni bilo. Med 400 s in 440 s  je oseba mirovala. Povprečna hitrost je okrog 1 m/s, kar je običajna hoja.
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14. Opravljeno pot lahko izvozimo kot Google Map. Ukaz je vgrajen v program LoggerPro. Najdemo ga pod File, Export as, Google Map.
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15. Odpre se nam okno v katerem izberemo obliko poti. Privzeta izbira večinoma zadovolji potrebam. Potrdimo izbiro.
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16. V privzetem iskalniku se nam odpre zemljevid na katerem je narejena pot izrisana.
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Če kliknemo na ZEMLJEVID ali SATELIT ali HIBRIDNI POGLED (zgoraj desno) menjamo med ozadji poti oziroma predloge zemljevida.
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17. Če bi želeli za posamezne točke še vrednosti (višina, zaporedna številka, čas,…), potem pred potrditvijo izrisa obkljukamo možnost Show Text Markers. Ni primerno za veliko izmerkov, kot jih je v tej vaji.
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Literatura:

Informacije o GPS senzorju: http://www.vernier.com/products/sensors/gps-sensors/ (14. 10. 2011).
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